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Tantargy neve és kodja: Miiholdas helymeghatarozas (AGXMHOFBNE) Kreditérték: 4

Nappali tagozat 2022/2023. tanév 1. félév
Szakok, melyeken a targyat oktatjak: foldméro és foldrendezd
Tantargyfelelos Nagy Gabor Oktatok: [Nagy Gabor, Toth Zoltan
oktato:
Elétanulmanyi feltételek: [Felmérési terepgyakorlat
(kéddal) (AGGFTOFBNE)
Oraszamok: Eldadas: 2 |Tantermi gyak.: 0 lLaborgyakorlat: 2 [Konzultéci(): 0
Szamonkérés vizsga
modja (s,v,f):
A tananyag

Oktatasi cél: A miitholdas helymeghatarozas, kiilonosképpen a geodéziai pontossagu
mérések, elméleti hatterének részletes megismerése.

Tematika:
Témakor Oraszam
FEloadasok:
Melléklet szerint
Gyakorlatok:
Melléklet szerint

Félévkozi kovetelmények

A GYAKORLATOK LATOGATASA KOTELEZO!
A potlds modja: | Az iitemterv szerint.
Alairas feltétele: » legalabb 50 pont elérése
» az Osszes kiadott feladat elfogadhaté szintii elkészitése
A félév soran két zarthelyi tesztet kell késziteni. A zarthelyikre 50-50 pontot lehet szerezni.

A vizsgan egy 100 pontos kérdéssort kell teljesiteni legalabb 50 pontosra.
A vizsgajegy a vizsgadolgozat €s a félévkozi pontszam atlaga alapjan:

60 pont alatt elégséges (2)

61-70 pont kozott kozepes (3)

71-85 pont kozott j6 (4)

86 pont felett jeles (5)

Irodalom:

Kotelez6: [Busics Gyorgy: Miiholdas helymeghatarozas, NymE GEO, 2011

Ajanlott:  |Adam et al: Miiholdas helymeghatarozas, Miiegyetemi Kiadé, 2004

Hofmann-Wellenhof et al: Global Navigation Satelite Systems

https://gssc.esa.int/navipedia




Melléklet

datum eléadéas gyakorlat
Felmérés és kitlizés sajatbazisos RTK
IX.7 A GNSS rendszerek alapjai vevlvel / Mihold helyzetének szamitasa
klasszikus (Kepler-féle) palyaadatokbol
A mUholdas helymeghatarozasban Mihold helyzetének szamitasa klasszikus
IX. 14. alkalmazott koordinata-rendszerek és (Kepler-féle) palyaadatokbol / Felmérés és
vonatkozasi rendszerek. kitlizés sajatbazisos RTK vevdvel
- B . Atszamitas égi és foldi
IX. 21. Urtechnoldgiai alapismeretek koordinatarendszerek kozott
IX._ 28 A GNSS jelek felépitése, terjedésiik fizikai M(ihold helyzetének szamitasa fedélzeti
e jellemzaéi. palyaadatokbdl
X.5 M(iholdas helymeghatarozas kédméréssel M,uhold herzgtenek szamitasa preciz
palyaadatokbdl
X. 12. Miholdas helymeghatarozas fazisméréssel Koordmat,ak atszamitasa webes
alkalmazasokkal
X. 19. GNSS alaprendszerek, NAVSTAR ZHl_Koordlnatak atszamitasa pontparok
alapjan
X. 26. GNSS alaprendszerek, GALILEO Adatok kinyerése RINEX allomanyokbdl
XI. 2. Egyéb GNSS alaprendszerek lonoszféra hatdsanak figyelembevétele
XI. 9. Kiegészitd rendszerek alapjai Az RTKIib bemutatasa és hasznélata
X1. 16 A Kalman sz(irés elve és alkalmazasi Geoid feletti magassag meghatarozasa
T teriletei GNSS mérésekbdl
Kalman szlirés GNSS technoldgiakhoz " AL b2 o £ L
XI. 23. kapcsolodo alkalmazasai ZH2 Egyszerlbb példadk Kalman szlrésre
XI. 30. A,r’r,]uholdas hglymeghatarozas geodezial Kalman-sz(irés alkalmazasa
célu alkalmazasa
A GNSS technolégia a hazai féldmérési
XIl. 7. gyakorlatban. Alappont-meghatarozas Potlasok

GNSS technologiaval.




Melléklet

datum eléadas gyakorlat
Felmérés és kitlizés sajatbazisos RTK
IX. 6. A GNSS rendszerek alapjai. vevlvel / Térbeli ivmetszéssel kapcsolatos
szamitasi feladatok
Alk | muholdali d_hglymeggataroliasba}n Térbeli ivmetszéssel kapcsolatos szamitési
X, 13, | aamazott  koordinata-rendszerek €S | g aqaik / Felmérés  és  kitlizés
B vonatkozasi rendszerek. M iholdak YN .
" . sajatbazisos RTK vevdvel
palyaadatai.
- P Fold kordl kering6 objektumok palyajaval
IX. 20. Urtechnoldgiai ismeretek. kapcsolatos szamitasok
A GNSS jelek felépitése, terjedésiik fizikai Atszamitas egi és foldi
IX. 27. . L -
jellemzaéi. koordinatarendszerek kdzott
X 4 A GNSS vevbk tipusai és milkodésik | GNSS mi(iholdak helyzetének szamitasa
T alapelvei. kilonféle palyaadatokbdl
- - ZH1 (45p.) [/ Atszamitas  kilonféle
X. 11. 'r?wé dsge':\:gis mérések  feldolgozasanak vonatkozasi rendszerek kozott  kilsé
) eszkdzok segitségével. (45p.)
Atszamitas kiilonféle vonatkozasi
X, 18 A GNSS alaprendszerek és kialakulasuk | rendszerek kozott, transzformécios
T torténete. paraméterek meghatarozdsa pontparok
alapjan
X. 25. Kiegészitd rendszerek. GNSS mérések tarolasa és feldolgozasa.
XI. 1 Mindenszentek
1. 8 Geodéziai célokra is hasznalhat6 kiegészitd Az ionoszféra hatasaval kapcsolatos
T rendszerek. szamitasok
X1 15 Inercidlis rendszerek alkalmazasa a | ZH2 (45p.) / Inercidlis méréseket is végzd
T helymeghatarozésban. GNSS vevd bemutatasa (45p.)
Xl. 22. Rektori szlinet
Xl. 29. A Kalman sz(irés elve. Az RTKIlib bemutatasa
XIL. 6 GNSS technolégia alkalmazéisa a geodéziai | Egyszerd példak Kalman-sz(ir6k

gyakoratban.

alkalmazasara




Melléklet

Felmérés és kitlizés sajatbazisos RTK vevdvel

Térbeli ivmetszéssel kapcsolatos szamitasi feladatok

Fold korul kering6 objektumok palyajaval kapcsolatos szamitasok

Atszamitas égi és foldi koordinatarendszerek kozott

GNSS mi(iholdak helyzetének szamitasa kilonféle palyaadatokbdl

Atszamitas kilonféle vonatkozasi rendszerek kozott, transzforméacios paraméterek megha
Atszamitas kiilonféle vonatkozasi rendszerek kozott killsé eszkdzok segitségével
lonoszféramodellekkel kapcsolatos szamitasok

Inercialis méréseket is végzé GNSS vev6 bemutatasa

Az RTKIlib bemutatasa

Egyszer(i példak Kalman-szlrék alkalmazasara



Melléklet

tarozédsa pontparok alapjan
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